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INEMATICA

InformacGes Uteis podem ser expressa na forma de gafico.

Para melhorar a mobilidade urbana na
rede metroviaria € necessario minimizar o
tempo entre estacOoes. Para isso a

administracdo do metr6 de uma grande

cidade adotou o seguinte procedimento
entre duas estacdes:. a locomotiva parte
do repouso com aceleracao constante por
um terco do tempo de percurso, mantem a
velocidade constante por outro tergco e
reduz sua velocidade com desaceleracao
constante no trecho final, até parar.

Qual é o grafico de posigcao (eixo vertical)

em funcdo do tempo (eixo horizontal) que -

representa o movimento desse trem?
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INEMATICA

Espaco x tempo = velocidade
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INEMATICA

N3o se esqueca das equacoes! oy

Equacado horaria da posicao

at?
MU Ss=585g+Vyt+ T
Equacdo horaria da velocidade

S m— SO -1 Vt V=Vy+at

Equacao de Torricelli

v? = v§ + 2ads
Equacao da velocidade média para o MRUV

v+ vy
vV, =

2




Tenha em mente: trés Leis de Newton, atrito, forgca elastica,
conceitos de energia mecanica, trabalho, quantidade de
movimento e sua conservacao em colisbes/explosdes, impulso.




Considerando um sistema isolado de forcas
externas:

Fo=0 = [=F At = [=0
Pelo Teorema do Impulso —> [ :QF —QJ,
como [=0 —> O, =0;

A gquantidade de movimento de um sistema
de corpos, isolado de forgas externas, é

constante. :
O =0

RESUMINDO:

TIPO DE CHOQUE |COEFICIENTE| ENERGIA
PERFEITAMENTE @ = 1 ECues = ECun
PARCASTICOTE 1 0 < € < 1|E€untes > Ecucpais
iNELAsTIco | € =0 |ECame > Ecaepos

Equacoes para a resolucao de problemas sobre colisoes:

1) Conservac¢ao da quantidade de movimento

Qantes = Qdepois |:>I m,.V,+m,V, = m.V’, + m,.V’,

2) Coeficiente de restituicao:

Vafasta mento

e=

Vaproximagéo

—> e=M

V, -V,
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ENERGIAS

POTENCIAL CIRETICA

Em=Ec+ Ep

Em - Energia Mecanica
Ec - Energia Cinética
Ep — Energia Potencial




STATICA

1) EQUILIBRIO DE UM PONTO MATERIAL

A condicio necessina asuperbicie para o eguilibno de
um pointo matenal € gue a forga resultante sobee ¢le seja nula.

2) EQUILIBRIO DE UM CORPO EXTENSO

Bbomen o de uma Frga

M=Fxd Mo Sl = Newion x meknn

FPara oequlibriode umcorpeexienso, temos duas condi-
COeRs
I * Forgn resultante nula:

2 * O momento resul lante, em relagio a qualguer ponto, deve
s nulo.

oo S et
Ly
>

3

10 cm 4 cm
|‘ —h"ﬂ—}l

b e b el

Prato

Wag'

Apoio




ravitacao Universal e Leis de Kepler

» “Matéria atrai matéria na razao direta do
produto de suas massas e na razao

Um Resumo das Leis de Kepler

ir*llversa do quadrado da distancia entre 1 - As orbitas planetarias séo elipses com o Sol em
elas.” um dos focos.
L mn,
F=G—L2=
re
2= A velocidade dos Planetas aumenta quanto mais
+ Constante da gravitagdo universal (Sl): préximos estdo do Sol
N T—— . - 2 z T
G =06.67x10 o 3 — Ha uma relagio entre periodo e Raio (médio)

no movimento planetario.

3.1-T2/R? = constantel




"Ter sucesso é falhar
repetidamente, mas
sem perder o)
entusiasmo” —
Winston Churchill
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